
缺省值框图  1 

1 缺省框图 
PLBLK514（2004 年 9 月） 

T1 
0V 端子 
（共用） 

范围 
PIN 320 
T2 
UIP2 

 
 

 
输入 

模拟 
 
 

GO TO

PIN 322 
 
 

定标器 

PIN 321 
 
 

偏移量 

PIN1 325 / PIN2 327 
                         高 
低 
PIN1 326 / PIN2 328 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
329

PIN 323 
 
 

PIN 324 

模拟 
监控 
PIN 150 

范围 
PIN 330 
T3 
UIP3 
 
 
 
输入 

模拟 
 
 

GOTO 

PIN 332 
 
 

定标器 

PIN 331 
 
 

偏移量 

PIN1 335 / PIN2 337 
                       高 

低 
PIN1 336 / PIN2 338 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
339

PIN 333 
 
 

PIN 334 

模拟 
监控 
PIN 151 

范围 
PIN 340 
T4 
UIP4 
 

 
 

 
输入 

模拟 
 
 

GOTO 

PIN 342 
 
 

定标器 

PIN 341 
 
 

偏移量 

PIN1 345 / PIN2 347 
                       高 

低 
PIN1 346 / PIN2 348 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
349

PIN 343 
 
 

PIN 344 

模拟 
监控 
PIN 152 

范围 
PIN 350 
T5 
UIP5 
 

 
 

输入 

模拟 
 
 

GO TO

PIN 352 
 
 

定标器 

PIN 351 
 
 

偏移量 

PIN1 355 / PIN2 357 
                        高 
低 
PIN1 356 / PIN2 358 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
359

PIN 353 
 
 

PIN 354 

模拟 
监控 
PIN 153 

范围 
PIN 360 
T6 
UIP6 
 

 
 

输入 

模拟 
 
 

GO TO

PIN 362 
 
 

定标器 

PIN 361 
 
 

偏移量 

PIN1 365 / PIN2 367 
                        高 
低 
PIN1 366 / PIN2 368 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
369

PIN 363 
 
 

PIN 364 

模拟 
监控 
PIN 154 

        PIN 62 
         Int 基准值 1

            缺省值 
           电动电位

速度 
控制 

PIN 63 
速度基准值2 
缺省值 
端子 2 

 
            电流 
            基准 

 
停机 
斜坡 
时间 

Pin 56 

 
 

最大 
-基准值 

PIN 
70 

 
 

最大 
+基准值 

PIN 
69 

PIN   69 
 
 

PIN   70 

运行 
停止 
斜坡 

 
 

速度积分 
启用 
PIN 
73

 
 

速度比例 
增益 
PIN 
71

 
 

速度积分 
时间 
PIN 
72

PI 适应 

速度
旁路 
启用 

PIN 97 

速度偏差 
放大器 
P + I 

 
 

速度 
反馈 
输入 

PIN 64 
速度 
基准值 3 Mon 
Def 端子 3 

+/- 1 
及 
X 

  基准值 3
  比率 

  PIN  67 

 
      电流 

         基准值 

电流基准值 
内部 
连接 

到电流回路

速度回路 
PI 

输出 
无显示 

PIN 713

基准值 3 
符号 

PIN  66 

PIN 65 基准值 4 
缺省值 
从 

运行模式斜块输出

速度 
需求 
监控 

PIN 124 

总和
速度基准值 

监控 
PIN 123 

速度偏差 
监控 

 
PIN 125 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

GOTO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GOTO OP2 

GOTO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GOTO OP2 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

PIN 27 
 
 

正向最小速度

PIN 28 
 
 

反向最小速度

运行模式斜坡 
及 

点动爬行放松 

PIN 37 
 
 

点动速度 1

PIN 38 
 
 

点动速度 2

运行/放松 
 
 

点动 IP

点动速度 1 
 
 

点动速度 2

PIN 39 
 
 

放松速度 1

PIN 40 
 
 

放松速度 2

放松速度 1 
 
 

放松速度 2

放松关 
 
 

放松开

 
 
 

爬行

 

 
正向 
向上 
PIN 
22

 
正向 
向下 
PIN 
23

 
 

反向 
向上 
PIN 
24 

 
 

反向 
向下 
PIN 
25 

 
 

S 形 
斜坡 
PIN 
32 

 
 

斜坡 
保持 
PIN 
33 

运行模式
斜坡 

 
GO TO

运行模式斜坡

输出监控 
PIN 21 

PIN 31
斜坡 
预设 
数值输入

PIN 35
 
斜坡 
标记输出

PIN 34
斜坡 
标记 
阈值

PIN 41 
 
 

爬行速度

操作功能 点动模式选择
T19 

启动 T33
IP 电平 

点动 T32
IP 电平 

斜坡输入 
总值 外加斜坡时间 接触器状态 

停机 低 低 低 基准值 停机斜坡时间 OFF 
停机 高 低 低 基准值 停机斜坡时间 OFF 
运行 低 高 低 基准值 运行模式斜坡 ON 
放松 1 拉紧 低 高 高 基准值＋放松 1 点动/放松斜坡 ON 
放松 2 拉紧 高 高 高 基准值＋放松 2 点动/放松斜坡 ON 
点动速度 1 低 低 高 点动速度 1 点动/放松斜坡 ON 
点动速度 2 高 低 高 点动速度 2 点动/放松斜坡 ON 
爬行 高 高 低 爬行速度 运行模式斜坡 ON 

 

 
斜坡预设 
数值门控 

T 32   点动 

T 33 启动 

T19 缺省值 
点动模式 
选择 

PIN 42 

PIN 29
斜坡 
自动 
预设

停机斜坡
时间 
（也见于速度
控制） 
PIN 65

T4    缺省值
斜坡 
输入 

PIN 26

PIN 30 斜坡延伸预设 
运行模式下永久动作， 
点动开始时短时动作。 

系统 
复位 
脉冲 
PIN 720 

正向，分
 
                   +0.5% 
                    -0.5% 
 

反向，分 

PIN 43
点动/放松 
斜坡 
PIN 689 
点动标记中 
PIN 714 
放松标记中

缺省 
辅助 
速度 
基准 

缺省值 
速度 
基准/电流 
需求 

缺省值 
斜坡 
速度 
基准 

缺省值 
下 
电流 
箝位 

缺省值 
主/ 
上 
电流 
箝位 

永久 
内部 
连接 



缺省值框图  2 

电枢
电流 
反馈 

 
 

PIN 93 
比例 
增益 

PIN
96 

4Q 模式 
(仅再生，如
果型号允许) 

 
 

PIN 94 
积分 
增益 

PIN 95 
不连续 
电流点 

PIN 92 
自动调谐 
启用 

 
 

PIN 678 
最大电流 
响应 

                  T 13 
                0V 端子 
               （共用） 

范围 
PIN 370 
T7 
UIP7 
 
 
 
 
输入 

模拟 
 
 

GO TO

PIN 372 
 
 

定标器 

PIN 371 
 
 

偏移量 

PIN1 375 / PIN2 377 
                        高 
低 
PIN1 376 / PIN2 378 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
379

PIN 373 
 
 

PIN 374 

模拟 
监控 
PIN 155 

范围 
PIN 380 
T8 
UIP8 
 
 
 
 
输入 

模拟 
 
 

GO TO 

PIN 382 
 
 

定标器 

PIN 381 
 
 

偏移量 

PIN1 385 / PIN2 387 
                       高 

低 
PIN1 386 / PIN2 388 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
389

PIN 383 
 
 

PIN 384 

模拟 
监控 
PIN 156 

范围 
PIN 390 
T9 
UIP9 
 
 
 
 
输入 

模拟 
 
 

GO TO 

PIN 392 
 
 

定标器 

PIN 391 
 
 

偏移量 

PIN1 395 / PIN2 397 
                      高 

低 
PIN1 396 / PIN2 398 PIN 162 

数字监控 

阈值 
PIN 
399

PIN 393 
 
 

PIN 394 

模拟 
监控 
PIN 157 

AOP1 
 
 

GET FROM

T 10 
 
 
 
AOP1

PIN 252 
 
 

偏移量

PIN 253 
 
 

整流/双极

PIN 251 
 

PIN 159 
OP 监控

AOP2 
 
 

GET FROM

T 11 
 
 
 
AOP2

PIN 255 
 
 

偏移量

PIN 256 
 
 

整流/双极

PIN 254 
 

PIN 160 
OP 监控

AOP3 
 
 

GET FROM

T 12 
 
 
 
AOP3

PIN 258 
 
 

偏移量

PIN 259 
 
 

整流/双极

PIN 257 
 

PIN 161 
OP 监控

     PIN 91
 

     额外 
   电流基准值

电流基准值 
输入 

来自速度控制连接 

 
 

PIN 82 
过载 

%目标

PIN 83
过载 
斜坡 
时间 

 
 
 
 

 
 

PIN 84 
动态分布图 

启用

 
PIN 3 

电流限值% 
校准 
菜单 

PIN 
88 

         双电流 
     箝位 
    启用 

电流限值% 
 
 
+/- 箝位 

 
 
 
 

 
 

PIN 87 
动态分布图

低 I%

PIN 86
动态分布图 
低 I 速度 
断点 

PIN 85
动态分布图 
高 I 速度 
断点 

 
定标器 
PIN 81

 
 

PIN 89 
上电流 
箝位

 
 

定标器 
PIN 81 

定标用户+ve 
箝位 PIN 137 
主要+ve 
箝位 PIN 139 

在限值处标记 
PIN 141 

接电流 
偏差放大器 

反相器 
-1 

定标用户+ve 
箝位 PIN 136 
主要+ve 
箝位 PIN 138 

PIN 140 
过载 
限值 
监控 

 

电流 
控制（箝位） 

PIN 90 
下 

电流箝位 

接收（在主模式下为活动状态，在从模式下启动数据传输）。 

比率 
PIN 189 

+/-符号 
PIN 190 

从属 
监控 

PIN 191 

基准值交换 
从属 

GO TO 

传输（在主模式下由驱动器启动，在从模式下由数据接收启

动） 

 
GET FROM 

RS232 
端口 1 

主控
监控 

PIN 192 

RS232 端口 1 
FCC68 
插孔 

电枢桥路（4Q 或 2Q） 
       EL1/2/3 
         RMS 
         监控 

       PIN 169 

A- 

A+ 

L2 

L1 

L3 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

GO TO OP1
高值 1 
低值 1 

 
高值 2 
低值 2 

GO TO OP2 

电流 
控制 

(P + I) 

电流 
需求 
输入 

来自电流控制

箝位 

Q2       +I   Q1 
-v                 +v 

 
Q4 -I Q3

电枢
可控硅堆 
触发 
角度 
输出 

电流偏差放大器 
 
 

P + I 

电流
回路断开 
警告 
隐藏 
PIN 704 

＋电枢
桥路 
标记 
PIN  165 

电枢监控 
安培，% 

PIN     PIN 
135   134 

 
电流需求 

PIN               PIN
718             133 

未滤波 

缺省值 
电动电位器 
预设 
启用 

缺省值 
电动电位器 
向上 
输入 

缺省值 
电动电位器 
向下 
输入 

缺省值 
速度 
反馈 
输出 

缺省值 
速度 
基准 
总值 
输出 

缺省值 
电流 
需求总值 
 

电动电位计斜坡 
 
 

上升时间 
PIN 
46 

PIN   50 
 
 

PIN   51 PIN 49
向下 
命令 

缺省值 T 9 最大箝位
PIN 50 

 
内存启动 
1) 预设 
（禁用） 
2) 保持 
（启用） 
PIN 54

电动电位计 
 
输出 
PIN 45 

PIN 48
向上 
命令 

缺省值 T 8

最小箝位
PIN 51 

+300% 

-300% 

电动电位计 
 
GO TO 

 
 

下降时间 
PIN 
47 

    PIN 52
      P 复位 

     启用 
   缺省值 T 7

        PIN 53 
        预设 
        数值 
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额定磁场
电流 
安培 
PIN 4 

       最大测速器电压
PIN 8 

相交 
启用 

PIN 10 

速度
反馈 
类型 
PIN 9 

基本额定
转速 
转每分 
PIN 5 

需求最大
转速 
转每分 
PIN 6 

零 
速度 
偏移量 
PIN 7 

 
 

电枢额定电
流 
安培 
PIN 2  

IR 
补偿 

PIN 14

主轴 
定向 

PIN 242 
位置 
基准值 

双向 
脉冲计数器 
 
轴位置 
反馈计数 
 
PIN 244 
到位置 
标记 

PIN
241 
 
标记 
偏移量 
(一次通过)

输出 
接位置控 
制回路 

T 15 T15  
标记脉冲 

低于零互锁 
速度% (PIN 117) 

阈值 
 

端子 16 
反馈脉冲 B 

T 16 

端子 17 
反馈脉冲 A 

T 17 

PIN 243 
标记 
频率输出 

      PIN 
     240 
    标记 
    启用 

PIN 122
零 
速度互 
锁 

PIN 310 
 
 

PIN 311 

T 14  
DIP 监控 
PIN 163 DIP1 

高值 
低值 

GO TO 

编码器功能块 

PIN 312 
 
 

PIN 313

T 15 
DIP 监控 
PIN 163 DIP2 

高值 
低值 

GO TO 

编码器功能块 

PIN 314 
 
 

PIN 315

T 16 

DIP 监控 
PIN 163 DIP3 

高值 
低值 

GO TO 

编码器功能块 

PIN 316 
 
 

PIN 317 

T 17 
DIP 监控 
PIN 163 DIP4 

高值 
低值 

GO TO 

编码器功能块 

DIO1 数字 IO 
DIO1
高值 
低值 

GO TO 

DIO1 
 
 

GET FROM 

PIN 272 
 
 

整流/双极 

PIN 271 
 

 
输出模式启用 

PIN 275 
 
 

PIN 276

T 18 

PIN 274 

PIN 273 阈值 

 
 
 
PIN 
685 

DIO 监控 
PIN 163 

DIO2 数字 IO 
DIO2
高值 
低值 

GO TO 

DIO2 
 
 

GET FROM 

PIN 278 
 
 

整流/双极 

PIN 277 
 
 
输出模式启用 

PIN 281 
 
 

PIN 282 

T 19 

PIN 280 

PIN 279 阈值 

 
 
 

PIN 
686 

DIO 监控 
PIN 163 

DIO3 数字 IO 
DIO3
高值 
低值 

GO TO 

DIO3 
 
 

GET FROM 

PIN 284 
 
 

整流/双极 

PIN 283 
 
 

输出模式启用 

PIN 287 
 
 

PIN 288

T 20 

PIN 286 

PIN 285 阈值 

 
 
 
PIN 
687 

DIO 监控 
PIN 163 

DIO4 数字 IO 
DIO4
高值 
低值 

GOTO 

DIO4 
 
 

GET FROM

PIN 290 
 
 

整流/双极 

PIN 289 
 

 
输出模式启用 

PIN 293 
 
 

PIN 294 

T 21 

PIN 292 

PIN 291 阈值 

 
 
 
PIN 
688 

DIO 监控 
PIN 163 

高 
 
 
低 

数字柱 T1
PIN 296 

0.00% 

模拟柱 T1
PIN 300 

高 
 
 
低 

数字柱 T2
PIN 297 

0.00% 

模拟柱 T2
PIN 301 

高 
 
 
低 

数字柱 T3
PIN 298

0.00% 

模拟柱 T3
PIN 302 

高 
 
 
低 

数字柱 T4
PIN 299 

0.00% 

模拟柱 T4
PIN 303 

总速度
基准值＋运行
模式斜坡前基
准值 

零 
互锁 

PIN 117
零互锁 

速度   电平 

PIN 123
总和 
速度 
基准值 

 
PIN 120 
零速度 
标记 

 
 
 
Rect 

PIN 131 
  速度 
  反馈 

PIN 119 
零基准值标记

 
 
整流器 

 
 
 

整流器 

 
 
整流器 

 
 

PIN 116 
零基准值 
启动启用 

零基准值启动 
控制逻辑 

接电流 
控制逻辑 

PIN 118
零互锁电流 
电平 

PIN 121
位于静止标记 
接触发电路 

PIN 115
静止 
启用 

PIN 122
零速度 
互锁 

停止和位置锁 
控制逻辑 

DC 并励电动机 
测速发电机 
和/或编码器 
                                                                    F+/F-         
 
 
                                                                                        A+/A-_ 

数据 
板 

电动机数据板 
最大额定电枢电流，安培 
最大额定电枢电压，伏 
最大额定磁场电流，安培 
最大额定磁场电压，伏 
基本额定转速 

测速器数据板 
伏/ 1000 转每分 
类型：双极/整流/AC/DC 

 
编码器数据板 
行每转 

臂 电 流 和

PL/X 隔离

传感器 
A+ / A- 
端子 V 
Av  | IA 

PIN 183 
磁场电流 
安培 
反馈 

PIN 182 
磁场电流 
安培，% 
反馈 

内部磁场电

流隔离传感

器 

T 26 

输入脉冲信号检测器

和频率测量 

电枢电流反 
馈监控， 
安培 
PIN 135 
% PIN 134 
 
未滤波 
% PIN 719 
直流，千瓦 
PIN 170 

+/- 
及 
X 

T17 A 

T16 B 
编码器 
行 

PIN 11 

Mot/Enc
速度 
比率 

PIN  12 

编码器 
符号 

PIN 13 

 
  X   

  X   

PIN 132 
编码器 
转每分 
监控 
未滤波 

 
 

T41       T43 
AV 传感输入仅用于

DC 侧接触器

校准 

 
 
 
 
 
 
 
 
  
 

  X   

编码器 
脉冲 

测速器 
电压 

PIN 131 
速度反馈 
监控 
未滤波 
PIN 715 
(转速 Pin 
130/717) 

PIN 129 
测速器电压 
未滤波% 
转速计监控 
PIN 716 

缺省值 
备用 
数字 
输入 

缺省值 
标记 
输入 

缺省值 
B 序列 
或标记 

缺省值 
编码器 
A 序列 

缺省值 
零基准值 
互锁 
输入 

缺省值 
点动模式 
选择 

缺省值 
斜坡 
保持 
输入 

Default 
Dual I 
Clamp 
Enable 

缺省值 
双向电流 
箝位 
启用 



缺省值框图  4 

 
 
PIN 101 
比例 
增益 

 
 
PIN 102 
整数 
增益 

 
 
PIN 99 
磁场 
启用 

PIN 104 
磁场弱磁比

例 
增益 

PIN 105
磁场弱磁积
分常数，毫秒 

PIN 106
磁场弱磁微分
常数，毫秒 

 
 
PIN 
110 
最小 
磁场 

 
 
100% 
磁场 
( 来 自
PIN 4)

 
 
PIN 
143 
磁场
需求 
 

 
 
PIN 
114 
磁场 
基准值 

 

报警传感电路 

报警启用选择器 

报警闭锁 
电路 

活动跳闸监控 
PIN 181 

存储跳闸监控 
PIN 182 

速度反馈跳闸启用 
PIN 171 
速度反馈失配 tol 
PIN 172 
磁场损失跳闸启用 
PIN 173 
数字 OP 短路跳闸启用 
PIN 174 
脉冲丢失跳闸启用 
PIN 175 
基准值交换跳闸启用 
PIN 176 
超速延时 
PIN 177 

电动机 
驱动器 
报警器 

高电平表示 
健康 

 
 

PIN 698 

或者 

堵转跳闸启用 
PIN 178 
堵转电流电平 
PIN 179 
堵转延时 
PIN 180 
外部跳闸复位 
启用 PIN 183 
用户报警 
隐藏 PIN 712 

  T 36 
   0V 端子 
  (共用) 

T 27 
+10 伏 

T 26 
测速器输入 

T 28 
-10 伏 

T29 IARM 
整流启用 
PIN 260 

T 30 
热敏电阻 

T 25 0V (共用) 

磁场桥路 

F- 

F+ 

EL2 

EL3 

DOP1 数字 
输出端子 

DOP1 OP 
GET 

FROM 
 

PIN 262 阈值 

PIN 261 
 
 
整流/双极

T 22 
      PIN 263 
 
 
PIN 
682

DOP 监控 
PIN 164 

DOP2 数字 
输出端子 

DOP2 OP 
GET 

FROM 

PIN 265 阈值 

PIN 264 
 
 

整流/双极

T 23 
      PIN 266 
 
 
PIN 
683

DOP 监控 
PIN 164 

DOP3 数字 
输出端子 

DOP3 OP 
GET 

FROM 

PIN 268 阈值 

PIN 267 
 
 

整流/双极

T 24 
      PIN 269 
 
 
PIN 
684

DOP 监控 
PIN 164 

PIN 318 
 
 

PIN 319 

T 31 
运行 
数字 
输入 
端子 

运行 IP 
高值 
低值 
GO TO 

运行监控 
PIN 164 

停机模式斜坡 

PIN 131
速度 
反馈 

 
 
整流器

PIN 58 
带电延时模

式 

PIN 60 
断开延时 

PIN 57 
停机时间 
限值 

PIN 59
断开 
速度 

      接触器断开

        定时器 
          控制逻辑 

接触器 
控制 

启用 
控制逻辑 

内部 
启用 

停机模式 
斜坡时间 
接速度控制块 

停机模式
斜坡时间 
PIN 56 

磁场超前角
监控 PIN 146 
磁场活动监控 
PIN 147 

磁场电流 
误差放大器 
P + I 

PIN 107
        弱磁反馈 D 

  
PIN 108 

        弱磁反馈 I 

来自
电枢电压 
反馈 
 
信号 
调节 

弱磁 
启用 

PIN 103 

 
磁场 
弱磁 
PID                          速度 

   PIN 109
     溢出，% 

     最大电枢电压 

磁场延时和断开 PIN
PIN                                     112 
100                                     备用电流 
电压% 
输出箝位      断开延时        备用启用 
                     PIN                     PIN 
                     113                     111

磁场 
控制 

%安培     安培 
PIN        PIN 
144       145 

I 
磁场 

电流反馈 

X 

启动/点动 
 
 
 
 
 
 
高到低过渡时

报警器复位 

T 32   点动 

T 33 启动 
高电平＝开 
低电平＝关 
0V 开关 

接触器
控 制 继 电 器 有
24V 线圈，带有
100 毫秒硬件断
开延时。线圈只
能用 CSTOP 在
24V 下且 0V 开关
接通（高电平）
时通电。 

驱动器运行
PIN 
167 

ANDED 
点动 
PIN 306 

ANDED 
启动 
PIN 307 

ANDED 
运行 
PIN 305 

内部 
运行 
PIN 308 

T 34 惯性停机 

T 35 +24V 

低运行输入将断开延时
设为零 
 
断开延时输入 

启用 
来自 
零互锁 

高电平表示电源
同步 

隐藏 PIN 720 
系统复位 
脉冲 

全部报警，高电

平时表示健康 
PIN 698 

2 秒
断开延时 

驱动器启动
PIN 
166 

 点动 
  标记 
PIN 
689 

就绪标记 
PIN 
699 

T 47 
  LAT1 

T 48 
  LAT2 

T45 
   CON1 

T46 
   CON2 

接触器控制 

缺省值 
零 
速度 
标记 

缺省值 
斜坡 
标记 
输出 

缺省值 
驱动器 
健康 
输出 
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