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WARNING
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WARNING

WARNING

WARNING

CAUTION: L100
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CAUTION: L100

CAUTION:
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a I <0.1Ω

b

c

IP54 EN60529) BS

EN60204-1 4-1 4-2

IEC947-

1/EC957-3 5-8

LVD

端子

线缆

缆子帽
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EMC

L100 EMC 89/336/EEC

EMC

1:Ll00

1) 10%

2) 3%

3) 4

4) THD 10%

2

1) L100

2)

3

1) 20m

2)

4:

   

1) -10 40

2) 20 90%RH

3) 5.9m/s2 (0.6G) 10-55Hz

4) 1000m
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1.

1.

        

.............................................................. 4-1

...................................................................................... 4-1

.......................................................................................... 4-1

.......................................................................................................................................... 4-1

.............................................................................................................................. 4-1

...................................................................................................... 4-1

.............................................................................. 4-2

2.

        

.............................................................................. 5-1

.......................................................... 5-1

...................................................................... 5-1

.......................................................................... 5-1



1-2

...................................................................................................................... 5-2

220-240V 50/60HZ

200-240V 50/60Hz

380-460V 50/60Hz

.................................................. 5-2

U,V,W

.......................................................................................................... 5-2

.............................................................................................................................. 5-2

.................................................................................................. 5-2

...................................... 5-2

...................................................................... 5-2

(L1)           (N)
 L1    L2    L3

(T1)  (T2)  (T3)
 U      V     W

输入 输出

L1, N: 220-240V 50/60Hz

L1,L2,L3 200-240V 50/60Hz

380-460V 50/60Hz



1-3

3.

        

.......................................................................................................................... 6-1

.......................................................................................... 6-1

.......................................................................................................................... 6-1

............................................ 6-1

.......................................................................................................................... 8-1

.......................................................................................................................... 6-1

STOP

.................................................................................................. 6-1

................................................ 6-1

........................................................................................ 7-12

.............................................................................................................................................. 6-1

.............................................. 7-4

STOP STOP

........................................................................................................ 8-27
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.................................................................................................. 6-2

.......................................................................................... 6-2

60Hz

...................................................................................................... 6-2

• 1 ..................................................................................... 6-4

• 

• 

• 

4.

           

5

........................................................................................................................................ 11-1

.................................................................. 11-1

        

P.C

.............................................................................................................................. 11-1
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5.

           

           

 

通，断

通，断

电源

对地漏
电接触器 电磁接触器

(L1) (N)

L1, L2, L3 U, V, W

FW

P24

变频器

通／断（好的示例）

电机



     

    

5

400V

PWM  

>10

400V

IGBT

EMI

1-6

√

输入
电源

对地漏电
流接触器

变频器

功率因数超前的电容器

浪涌电流吸收器

电 机
L1, L2, L3



1-7

    

AC

A) 3%

>500KVA)

C

1

2

3

A B C 3%

EEPRON    F 8

[FW] [REV]

电流

EMI滤波器 变频器

R1

S1

T1

R2

S2

T2

L1(L1)

L2

L3(N)

U

V

W

U

V

W

电机
电源

噪声

远程操作器

变
频
器

用尽量短的导线完全接地，导线由金属层
或封闭外壳等来屏蔽

电机

装套管（接
地）或屏蔽的
导线）

机身接地

接地
端子





2-1

2.

• 

• 

• 





M4 
P C

M4 

3-1

3.

3.1 

 

 

 

 

 

 





4-1

4.

         

4



4-2

IP54

-10 40

50 2KHz 80%

10cm以上

10cm以上

8cm
以上

12cm
以上

(a)

注意：�垂直安装变频器，不要水平
� 安装或安装在地板上。

要保证墙面由不易燃材料构成，

如钢板。

(b)

空气流向

墙
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5.

        

 



5-2

      

220-240V 50/60Hz 2.2kW

220-240V 50/60Hz 3.7kW

380-460V 50/60Hz

U,V.W

(L1)           (N)
 L1    L2    L3

(T1)  (T2)  (T3)
 U      V     W

输入 输出

注：L1，N：单相 220--240V 50/60Hz（至2.2kW）

L1，L2，L3 三相 220--240V 50/60Hz（至3.7kW）

            三相 380--460V 50/60Hz

输入电源

Note)�



5-3

5.1 

 

3-1

• L1 L2 L3/N

• 

• 5-10

• 

50/60Hz ................................. L1 L3/N

50/60Hz ................................. L1 L2 L3

• +1 +

变频器

热继电器 热继电器

ex, L100-NF-



5-4

控制电路端子

L 5 4 3 2 1 P24

H O OI L FM CM2 12 11

RY RY

频率计
频率设定电位器

运行信号 频率到达信号

27V DC
50mA  max

2
13

H O OI L FM CM2 12 11

L 5 4 3 2 1 P24

复
位

U
S

P

多
段

速
度

选
择

反
转

正
转

24
V

 D
C
（

注
）

输
入

信
号

公
共

端

5-11



5-5

1 Mg1 Mg2

2

10m

AC

3

4

AR

电源

ELB

Mg0

Mg1

Mg2
电机

L1(L1)

L2

L3(N)

(T1)U

(T2)V

(T3)W

变频器

变频器

变频器

变频器

变频器

变频器

变频器

接地母线
(接在同一点)

正确的接地错误的接地



5-6

5 20m

20m VX RCD-AC

CVD-E

6

7 24V/3mA

8

9 P24 L,H,OI,FM

10 H L

按到FG(机壳地)
 不必接地

绝缘

主电路电源线
{L1,L2,L3 (N) ,U (T1) ,V (T2) 和
W (T3), +1, +, -等等}

直角

信号输入线
(H,O,OI,L,FM,1,2,3,4,5,11,12,CM2,P24)

离开10cm或更多



5-7

1

1: P24 L

L1 (L1)

L2

L1 (L1)

T1 (U)

T2 (V)

T3 (W)

1

2

3

4

5

L

P24

AL0

AL1

AL2

+1

+

1

2

3

4

5

S

24VDC

-

变频器公用端子

（注1）

电机

再生电阻

}报警输出接点

ELB

COM



5-8

5.2

CAUTION

(J )
(kW) 400V

0.2 L100-002NFE AWG16/13mm 10A 240V 10A

L100-002NFU

0.4 L100-004NFE 10A 240V 10A

L100-004NFU

0.55 L100-005NFE 10A 240V 10A

0.75 L100-007NFE AWG14/2.1mm 15A 240V 15A

L100-007NFU

1.1 L100-011NFE 15A 240V 15A

1.5 L100-015NFE AWG12/3.3mm 20A 240V 20A

L100-015NFU 15A 240V 15A

2.2 L100-022NFE AWG10/5.3mm 30A 240V 30A

L100-022NFU 20A 240V 20A

3.7 L100-037LFU AWG12/3.3mm 30A 240V 30A

0.4 L100-004HFE AWG16/1.3mm 3A

L100-004HFU

0.75 L100-007HFE 6A

L100-007HFU

1.5 L100-015HFE 10A 480V 15A

L100-015HFU

2.2 L100-022HFE 10A 480V 15A

L100-022HFU

3.0 L100-030HFU AWG14/2.1mm 15A 480V 15A

4.0 L100-040HFE

L100-040HFU

5.5 L100-055HFE AWG12/3.3mm 20A 480V 20A

L100-055HFU

7.5 L100-075HFE 25A 480V 25A

L100-075HFU

1 UL CSA

2

3 20m

4 IEC947-1/IEC97-3

0.75mm2

(*)

0.14

0.75mm



变频器

电机
IM

(T1) (T2) (T3)

L1 L2 L3
(L1) (N)

+1

+

U V W

5-9

1 FFL100 EMC C-TICK

EMI

>3%

AC 500KVA

ALI-

H

ZCL-A

EMI

(FFJ100- )

1

DC

(DCL- - )

(ZCL-A)

AC

(ACL-L- )

(ACL-H- )
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5.3 

1

(007NF~022NF-, (002NF-,004NF-)

(037LF-,004HF-~040HF-)

(2)

L2 L2 L3 L1 L2 L3-------

(L1),(N) L1, N- -----

U,V,W,

T1,T2,T3

+1,+ +1 +

+,-

M2 0.2N.m(max.0.25N.m)

M3 0.5N.m(max.0.6N.m)

M3.5 0.8N.m(max.0.9N.m)

M4 1.2N.m(max.1.3N.m)

+1 +

+1 + -

 L1  L2  L3/N T1/U T2/V T3/W

++1 -

 L1  L2  L3/N T1/U T2/V T3/W

9
(7.1)

主电路端子

接地端子

电机

(L1)�
L1 L2

(N)�
L3

(T1)�
U

(T2)�
V

(13)�
W

002 004NF

(mm)

M4(M3.5) 9(7.1)

M2

M3

M4

L 5 4 3 2 1 P24

H O OI L FM CM2 12 11

AL0 AL1 AL2



5-11

3

(-FE/FU)

5 1 5 2

4   /USP

3 USP 1

2

1 2  

PTC 3

P24 24VDC 30mA

FM / /

L

H 10VDC

10mA

O 0-10VDC

10kΩ
OI DC4-20mA

250Ω
L

11

RUN

12 PID RUN

CM2

AL0

AL1

AL2

1 USP

2 a NO b NC

3 7-14

ON( )

OFF(

ON

12ms

250VAC2.5A( )  100VAC

0.2A(cosø=0.4) 10mA

30VDC  3.0A( ) 5VDC

0.7A(cosø=0.4) 100mA

27V DC

50mA

AL0-AL1

AL0-AL1

AL0�AL1�AL2�
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6.

6.1

       

STOP



6-2

      

 60Hz

1. L1 L1 L2 L3 N U T1 V T2 W T3

2.

3.

4.

5.

6.

7.

8.

9.

10.



S T O P /
RESET

6-3

6.2

RUN STOP

1 ELB   POWER  LED ON

2   A   02          02

3   A   01          00

4

5 RUN RUN  

6   A   01  

7     

L1 (L1)

L2

L3 (N)

T1 (U)

T2 (V)

T3 (W)

1

2

3

4

5

L

P24

H

O

OI

L

FM

AL0

AL1

AL2

11

CM2

12

+1

+

数字操作器

电机

地

故障服警
（正常运行：AL0-AL1 ：通
异常情况或关断电源：AL0-AL1 ：断）

三相

电源

保险丝ELB

400V级：
三相380至460V  50/60Hz
200V级：
三相200至240V  50/60Hz
单相200至240V  50/60Hz

{

�



6-4

• 

• 

• 

• 

(-FE/-FU)

   50Hz/60Hz
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7.

7.1

FW SWF

(00)  

RV SWR

(01)  

CF1 1

(02)

CF2 2

(03)

CF3 3

(04)

CF4 4

(05)

JG

(06)

PTC PTC

19 L

7-4

AT

16  OI-L

2CH 2 2CH

09

FRS FRS

11

EXT EXT

12 E12

USP USP

13

RS RS

18)

SFT SFT

15

          PV24 24VDC

1

5

输出频率
正转

反转

SWF和SWR都闭合时停止。

2 1 P24

SWR SWF

RV FW
�

ON ON ON ON

ON ON

ON

5 4 3 2 1 P 24

以4段速度为例

(Hz)

频率

第1速

第2速

第3速

第0速

RS CF2 CF1 RV FW

H O OI L

条件

端子1：FW

端子2：RV

端子3：CF1

端子4：CF2

端子5：RS

CF1

CF2

FW

RV

时间
(VRO)�



H • 0-9.6V 10V

O

OI

AT

L

FM • 

FA1 • 

01 • 

FA2

(02)

RUN RUN • RUN

00

OL • OL

03 

OD PID • 

03

AL • 

(05)

CM2 • 

L

AL0 AL0 AL1

AL0 AL1

AL1

250VAC 2.5A 0.2A COSø 0.4

AL2 30VDC 3.0A 0.7A COSø 0.4

[ 100VAC 10mA 5VDC 100mA]

11 12        

7-2

11

,

12

27V DC

50mA

H O OI L H O OI L H O OI L

FA1端子 FA2端子

频率

此段时间闭合

时间

频率

此段时间闭合

时间

VRO

(1kΩ-2kΩ)

0-9.6V DC(10V

10kΩ

4-19.6mA DC

(20mA 250Ω



7-3

7.2 

                      

1.   C   23  

2.   b   81  (

)

1

3.   b   86 (

)

3.6kHz

5% 20% 50%

2

  b   86 50%

            

3

200%

[FM]

( , )

 C  23   b  81

  b  86

L FM CM2

输出频率
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7.3 

• FW

  

       

• FW RV

  

• FW

  

•  A  02       01 

[FW]

 C  23   b  81   A  02

 C  01  C  05 

 C  01

[RV]

 C  01   C  05   A  02

RV

 C  01  C  05 

      01

• FW RV

  

• FW

  

•  A  02       01 

 



[CF1], [CF2], [CF3], [CF4]

 C  01   C  05   F  01

                       A  20   A  35

7-5

• CF1] CF2 3 CF4

1 15

16

•

  d  01 

1

2 n

 F  01 

3   

4   STR  

 F  01 n

5   FUNC  

6 1 4

 A  20  A  35 

 C  01  C  05 

      02       05

SW4 SW3 SW2 SW1

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

• 0

•   STR

  STR

• 50Hz

L� 5� 4� 3� 2� 1� P24�

SW4�SW3�SW2�SW1�



7-6



7-7

• AT OI - L

DC4 20mA

 

AT P24

OI -[L

AT P24 O - L

[AT]  C  01   C  05   A  01

• AT

 

AT

•   A  01        01

 C  01  C  05 

      16

AT
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• 2CH

 

• 2CH P24

2

2

1 1

[2CH]  C  01   C  05 

     A  92   A  93  A  94

  C  01  C  05 

       09

2

  A  92   A  93 

[2CH] [CM]

1

1

2
2

  A  94        00 

5� 4� 3� 2� 1� P24�L�

[2CH]分配为端子3

2CH� FW�

运行指令
[FW,RV]

[2CH]端子

输出频率



• [FRS]

•

  

[FRS] [P24]

a

b  C  11  C  15 

 C  01  C  05 FRS

7-9

[FRS]  C  01   C  05 

                        b  03     b  88   C  11   C  15

 C  01  C  05 

      11

  b  88       00  [FRS]

0Hz

  b  88       01  [FRS]

运行指令
[FW, RV]

FRS�
端子

电机
转速

0Hz启动

由跟踪到的频率启动

等待时间（由 b   03 设置）

运行指令
[FW, RV]

FRS�
端子

电机
转速

5 4 3 2 1 P24

[FRS]分配为端子3

FRSFW
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• [EXT]

  E 12 

[EXT]  C  01   C  05 

[EXT] [P24]

  C  01  C  05 

      12

运行指令
[FW，RV]
[EXT]端子

电机转速

[RS]端子

警报输出端

自由运行

3 2 1 P24

EXT FW

[EXT]分配为端子3
警
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[USP]  C  01   C  05 

•

USP

•

RS             

USP P24

USP

USP   E  13 

• USP

•   E  09 [RS]

•

USP  3

  C  01  C  05 

      13

STOP/
RESET

变频器电源
运行指令
[FW, RV]

[USP]端子

报警输出

变频器
频率输出

报警显示E13 运行指令取消
警报消除

重启动

3 2 1 P24

USP FW

[USP]分配为端子3
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•

[RS]

  C  01  C  05 

      18

• [RS] [P24]

• RS 4

R-ERROR COMM<2>

OPE-J   -   --     

RS

• RS

•              

• RS] a N.O.

b N.C.

•

 

•

 RUN  

• RS

STOP/
RESET

 C  01   C  05 

3 2 1 P24

RS
45

最小12ms

约30ms
[RS]端子

警报输出



  C  01  C  05 

      06

7-13

[JG]

• [JG] RUN

   

• [JG] [P24]

  A  38  

•   A  02        01  

•

  A  38  5Hz

 C  01   C  05 

                       A  02     A  38   A  39

  A  38    b  82  

0hz

   

• [JG]

3 2 1 P24

JG FW

[JG]分配为端子3

L 5 4

[JG]�
端子

运行命令
[FW, RV]

电机转速

根据        之设定如下：
00：自由停机
01：按所设减速时间减速至停
02：直流制动至停

A   39
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• >3 10%

E 35

PTC [PTC]

5

 C  05

  C  05

      19

热敏电阻

L� 5 4 3 2 1



7-15

  C  01  C  05 

      15

[SFT]

• [SFT]

 C  01   C  05 

b  31

[STF] [P24]

   

• [SFT]

  b  31  

[SFT]

  b  31  

3 2 1 P24

SFT FW

[SFT]分配为端子3

L 5 4
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7.4 N.O.

• [FA1]/[FA2]

 C  21    C  22 

  C  21   C  43  

[FA1]/[FA2]

• 0.5Hz

1.5Hz

• 0.5Hz

1.5Hz

 C  21  C  22

C  42 C  43

  C  21   C  22

      01       02

集电极开路输出

FA1/FA2

CM2 12 11

最大50mA�
最大27V DC

RY

输出频率

到达信号
FA1

时间

ON ON

60ms 60ms

速度稳定时

0

0.5Hz
F 01 设定值

0.5Hz

1.5Hz
F 01 设定值

1.5Hz

输出频率
(Hz)

设定值
设定值

C 42
C 43

注：频率到达信号输出时，将会有约60ms的延时

到达信号
FA2

60ms

0

0.5Hz

ON

高于设定频率

时间

1.5Hz
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• [RUN]

RUN 

[RUN]

• RUN

 C  21   C  22

  C  21   C  22

       00

FW (RV)

b 82 设定值

变频器
输出频率

RUN ON

集电极开路输出

CM2 12 11

最大50mA

最大27V DC

RY
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•

[OL]

100%   C  41

7-3

 C  21  C  22

C  41

  C  21   C  22

      03

CM2 12 11

RY最大50mA�
最大27V DC�

集电极开路输出

OL

偏差水平

设定值

C 44 做功运行

回馈

电流

ON� ON�
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• PID

PID [OD]

3%   C  44

 C  21  C  22

C  44

  C  21   C  22

       04

CM2 12 11

RY
最大50mA
最大27V DC

集电极开路输出

反馈

参考值

偏差水平

设定值

C 44

OD ON ON
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•

[AL]

• N.C.

2

• AL1 AL2

AL0

• AL0-AL1

• AL1 AL2 AL0

•

300ms

 C  21   C  22

  C  21   C  22

      05

CM2 12 11

RY最大50mA
最大27V DC

集电极开路输出

AL



•  C  33 N.O.

N.C.

• N.C.

7-21

• [AL0][AL1]

[AL2] C

AL1 AL2-AL0

•

• N.C.

2

 C  33

7.5 

AC250V, 2.5A 0.2A Cosø=0.4 AC100V, 10mA

DC30V, 3.0A 0.7A Cosø=0.4 DC  5V, 100mA

a b  C  33 

a N.C. b N.O

AL0-AL1 AL0-AL2

N.C.

AL0-AL1 AL0-AL2

N.O.

AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2 AL0 AL1 AL2





.
上电

按一次 按三次
A组扩展功能

按一次
设定频率指示

按一次

数据被存储

将目标频率设定由端子
操作改为数字操作器操作

按STR键一次
（数据被存储）

将频率设为60Hz

连续按 按一次 按4次

按一次
按9次

电机工作运行
开始

按

键

FUNC

FUNC

FUNC

STR

FUNC

FUNC

STR

FUNC

FUNC

STR

FUNC

实际运行频率显示Hz

8-1

8.

8.1 

8.2 

RUN STOP
RESET

RUN

PRG

POWER

Hz

A

HITACHI

FUNC 1 2 STR

MIN MAX

    b   87    

(LED )

RUN

PRG

RUN

FUNC

STR

Hz

A
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8.3 

[ ]...FUNC

.

FUNC.

.

FUNC. STR
or

.

注意：数据修改后，一定要按下

               STR 键

[上，下键]这些键改变数据和参数值。 

频率输出监示

电流输出监示

电机转向

PID控制反馈
数据监示
智能输入端子
状态显示
智能输出端子
状态显示
输出频率转换
值显示

跳闸监示

跳闸记录监示

输出频率设定

加速时间设定

减速时间设定

电机转向设定

A组扩展功
能命令设定

B组扩展功
能命令设定
C组扩展功
能命令设定

[ ]

  

RUN

[ ]STOP/
RESET

F   04
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  A  --    b  --    C  --  

FUNC.

FUNC.

FUNC.

STR

FUNC.

A组扩展功能
设定指令

扩展功能指令
编号显示（指令A的情况）

扩展功能数据码

回到扩展功能参数显示
状态并存储数据

回到扩展功能参数显示
状态，但不存储数据



8-4

8.4 

(1)

(1-1)

1 d 01 ... ... 0.5--360Hz

Hz

2 d 02 ... ... 0.01--999.9A

A

3 d 03 ... ... F ---

r ---

4 PID d 04 ... ... A 75

5 d 05 ... ...

6 d 06 ... ...

7 d 07 ... ...  b 86

(b 86

(1)0.01~99.99

   11.11  (11.11)

(2)100.0~999.9

   111.1  (111.1)

(3)1000~9999

   1111.  (1111.)

(4)10000~99990

   1111  (11110)

20%

50%

端子号 5 4 3 2 1

NO
OFF

6

端子号 AL 2 1

ON
OFF
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8 d 08 ... ...

--

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC

d 08

• 

             

9 d 09 ... ...

d 09

FUNC

FUNC

FUNC

d 09

             



8-6

1-2)  

1 F 01 0.5-360.0Hz 0.1Hz 0.0Hz

1

A01

02)

(2)

P24

(3

2 1 F 02 0.1--3000 10

0.1-999.9-0.1

1000-3000-1

3 1 F 03 0.1-3000 10

0.1-999.9 ......0.1

1000-3000 ......1

4 F 04 00

  RUN  

00 ......

01 ......

5 A A-- A-- A

A

6 B-- B-- B

B

7 C C-- C-- C

C



2 A

 

1 A 01 01

00....

01.... O,OI

02....   F  01 

2 A 02 01

01....

02....

3 A 03 50Hz 50/60Hz

1Hz

4 A 03 360Hz 1Hz 1 50/60Hz

 

5 A 11 0-360Hz 0.1Hz 0Hz

0V 4mA

6 A 12 0-360Hz 0.1Hz 0Hz

10V 20mA

7 A 13 0-100% 1 0%

10V 20mA

8 A 14 100%

10V 20mA

9 A 15 A11 A13 01

10 A 16 1 8 8

8 8

 

11 A20 0.5 360.0Hz 0.1Hz

0Hz

A35 0 A20 A21-A35

1 15  

8-7

100%

V

0
基频 最大频率

A12

A11

A13 A140
4

10V
20mA

A15=01

A12

A11

0
4 A13 A14

A15=00

频率

模拟量
输入

00

01 0Hz
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12 A 38 0.5 9.99Hz 0.01Hz 1.0Hz

13 A 39 00.... 00

01....

02....

 V/F

14 A 41  00

00....

01....

15 A 42 11

V/F

16 A 43 0% 50% A 10.0%

 

17 V/F A 44 V/F 00

00....

01....

18 A 45 V/F 100

 

19 A 51 00

00....

01....

20 A 52 0.5 10.0Hz 0.1Hz 0.5

21 A53 0.1 5.0 0

22 A54 0 100% 1% 0

23 A55 0.1 60 0.1 0.0

24 A61 0.5 360Hz 0.1Hz 0.0Hz

0Hz

25 A62 0.5 360Hz/ 0.1Hz 0.0Hz

0Hz

26 A63 0.0 360.0Hz/ 0.1Hz 0.0Hz 0.0Hz

A65 3

A67

27 A 64, 0.0 10.0Hz 0.5Hz

A 66, A68

V

A

0
6.0Hz 30.0Hz

A43=10.0%

输出电压

基频=60.0Hz�

A42=11

100%

11.8%

频率

V

0

100% 恒转矩
降转矩

频率

V

0

100%

50%
A44

频率

A53 A55

DC braking
直流制动

A61

A62

上限
频率

下限
频率

设定范围

频率指定

A63

A64



 PID

28 PID A 71 PID 00

00.... PID

01.... PID

29 P A 72 0.0 0.5 0.1 1.0

PID

30 I A 73 0.0 150.0 0.1 1.0

PID

31 D A 74 0.0 100.0 0.1 1.0

PID

32 PID A 75 0.01 99.9 0.01 1.0

 

33 A 76 00

00....OI

01....O

2 PID  

 AVR

34 AVR A 81  AVR 02

00....AVR

01....AVR

02....AVR

AVR

35 AVR A 82 200V 200/220/230/240 220/230

400V 380/400/415/460V 400/460

 

36 A 92 0.1 999.9 0.1 15.0

1000 3000 1

2CH

37 A 93 0.1 999.9 0.1 15.0

1000 3000 1

2CH

38 A 94 00....2CH 00

01....

39 1/2 A 95 2 0.0 360.0Hz/ 0.1Hz 0.0

1

2 3

40 1/2 A 96 2 0.0 360.0Hz/ 0.1Hz 0.0

1

2 3

8-9

A 95

0

2CH or A 95

Accel. 1 Accel. 2

时间

频率
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41 A 97 00

00....

01....S-

42 A 98 00

00....

01....S-

1 A04 1.5Hz

2

3 <1.0  

设定频率

S-曲线

直线

时间

目标

●操作器
●多段速度

●频率调节旋钮
（电位器阻值）
●模拟电压输入
●模拟电流输入

反馈

●电流模拟量输入
●电压模拟量输入

模拟量
输入设定
A11-A14

A75 -1

+ -

A 75

P�
A 72

I�
A 73

D�
A 74

F 01

+
+

+
设定频率

监示模式A 75
d04
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3 B

 

1 b01 00

00....

01.... 0Hz

02....

03....

1

3 16

2 b 02 0.3 25 0.1 1.0

3 b 03 0.3 25 0.1 1.0

 

5 b 12

50%-120%

....0.5

                1.2 2

....0.01A

6 b 13 01

00....

SUB)

01....

CRT

 

7 b 21 01

00....

01....

02....

8 b 22 50% 150%

....0.5 1.25

                1.5 2)

.... A

....1%

9 b 23 1.0

0.1 30.0

0.01

1 b01 00

1-

3

2 005N 011N 030H 007N 015N

040H

b 02 b 03

电源

电机转速

故障

(%)
100
80

60

0
5 20 60 120

电流

恒转矩(CRT)

降转矩(SUB)

输出频率(H

b 22

b 23

电机电流

电机转速
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10 b 31 01

00- SFT

01-  SFT

02- 02

03- 03

11 b 32

 

13 b 81 FM 80

0 255/ 1

14 b 82 0.5 9.9Hz/ 0.1Hz 0.5

15 b 83 0.5 16KHz/ 0.1KHz 5

1 PWM

12khz

16 b 84 00

00....

01....

2

1) 00 01

2)   FUNC 

3)             

4) FUNC 2

   d 00

5)

17 b 85 01/02

00....

01....

02....

03....

18 b 86 d 07 1.0

0.1 99.9/ 0.1

19 b 87 00

 STOP STOP

00....STOP

01....STOP

20 FRS b 88 FRS 00

00.... 0Hz

01....

21 b 89 01

OPE-J 01.... d 01

02.... d 02

03.... d 03

04....PID d 04

05.... d 05

06.... d 06

07.... d 07

1 DC 1KHz

2

STOP/
PESET
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4 C

 

1 1 C 01 1 00/00

00....FW

01....RV

02....CF1 1

03....CF2 2

04....CF3 3

05....CF4 4

06....JG

09....2CH 2

11....FRS

12....EXT

13....USP

15....SFT

16....AT

18....RS

2 2 C 02 2 01/01

.... C 01

3 3 C 03 3 02/16

.... C 01

4 4 C 04 4 03/13

.... C 01

5 5 C 05 5 18/18

.... C 01

19....PTC

 

6 1 C 11 1 00/00

00.... [N.O.]

01.... [N.C.]

7 2 C 12 2 00/00

8 3 C 13 3 00/00

9 4 C 14 4 00/01

10 5 C 15 4 00/00

 

11 11 C 21 11 01

00....RUN

01....FA1

02....FA2

03....OL

04....OD PID

05....AL

12 12 C 22 12 00

.... C 21\

13 FM C 23 FM 00

00....A-F

01....A

02....D-F



 

14 11 C 31 11 00

00...

01...

15 12 C 32 12 00

00....

01....

16 AL C 33 AL 01

00....

01....

 

17 C 41

0-200%

....00

2.0

....0.01A

18 C 42 3.0

0.0 360Hz

19 C 43 0.0

0.0 360Hz

20 PID C 44 PID 3.0

0.0 100.0% 0.1%

100%

8-14

C41

电机电流

过载信号

C43C42输出频率

到达信号

C44

反馈

PID控制

偏差信号

目标值
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9.

L100

EEPROM

1

CPU CPU

USP

USP

100

PTC

1 EEPROM

RS ON EEPROM

E 01

E 02

E 03

E 04

---

---

---

---

E 05

E 07

E 08

E 09

E 11

E 12

E 13

E 14

E 15

E 21

E 35

E 22
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RS

EU

USA

JP

PID

13-1
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10.

• A01 • A01

U, V • A02

W • A02

• L1, L2, L3 N • L1, L2 L3 N , U, V W

POWER •

• E •   FUNC  

• • C01--05

• RUN •

• FW RV P24 • FW RV P24

•   •

• H O L

F01   

• H O

L

• RS/FRS ON? •

• •

U V •

W

• •

• U V W

U V W

• U V W

• • FW RV

• F 04

1 2 3 4
ON

OFF

1:OFF

2:ON J300



10-2

• •

• •

•

• •

• •

• •

• • V/F

•   •   STR  

  STR  

• • 6

6

• REMT INV • 6

6
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• • A 01 A 02

8-7

• • SFT P24

• b 31 • b 31 1 0

•

•

4

• 13-2

6 6

1)   STR  

2) DRW 13-12copy
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11.

11.1 

    

5

11.2

1

2
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FAN 1 1 022NF*

037LF*

015HF*

075HF*

1 1
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(1
/3

)

-1
0

~
4

0

2
0

-9
0

%

L
1

2
0

0
V

L
2

L
3

(N
)

2
2

0
2

4
0

V
5

0
/6

0
H

z

4
0

0

3
8

0
4

6
0

V
5

0
/6

0
H

z

 
(1

)

(2
)

(1
)

• 
M

3
0

.5
-0

.6
N

.m

• 
M

4
0

.9
8

-1
.3

N
.m

(3
)

(2
)

• 
M

5
1

.5
~

2
.0

N
.m
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(2
/3

)

1
1

2

2
1

2

1
1

1

1
1

1

1
1

1
2

-3

2
2

2



11-5

(3
/3

)

1
1

1

U
, 
V

, 
W

2

2
2

2

1 2 1 2 3
L

E
D

1
.

4

2
.
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11.3 I O

电源

L1

N

I1

E1 W1

IU

IV

IW

EU-V

EV-W

EW-U

W01

W02

V

W

UU

V

W

L1

N

通用
变频器

电源

L1

L2

L3

IR

IS

IT

ER

ES

ET

W11

W12

IU

IV

IW

EU-V

EV-W

EW-U

W01

W02

U

V

W

L1

通用

变频器
L2

L3

V

W

U

电机

电机
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3

E1 L1 L2 L2

L3 200V )

L3 L1 ER 200-240V

(ES)    (ET) 50Hz/60Hz

400V

380-

460V 50Hz/

60Hz

I1 L1 L2 L3

IR IS IT

W1 L1 L2 L2 L3

W11 W12

E1 I1 W1

Pf1

E0 U V V W

W U

EU EV EW

I0 U V W

IU IV IW

W0 U V V W

(W01) (W02)

E I W

Pf0

1

2

3

Pf1=
W1

3 E1 I1
x 100(%)

Pf0=
W0

3 E0 I0
x 100(%)





12.

12-1

L100-) L100- L100- L100- L100- L00- L00- L00-

200V 002NFE004NFE 005NFE007NFE 011NFE 05NFE 022NFE

002NFU004NFU 007NFU 015NFU 022NFU L100- L100- L100-

037LFU 055LFU 075LFU

1 IP20

0.2 0.4 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5

(4 kw)( 2)

            230V 0.5 1.0 1.1 1.5 1.9 2.8 3.9 6.3 9.5 12.7

(kVA)                 240V 0.5 1.0 1.2 1.6 2.0 2.9 4.1 6.6 9.9 13.3

/037LFU 075LFE

(V) 200V-10% 240V+5% 50/60Hz 5%

(V)( 3) 200V 240V

(A) 3.1/1.8 5.8/3.4 6.7/3.9 9.0/5.2 11.2/6.5 16.0/9.3 22.5/13.0 -/20.0 -/30.0 -/40.0

(A)( 4) 1.4 2.6 3.0 4.0 5.0 7.1 10.0 15.9 24.0 32.0

5 0.5 360Hz

0.01%

(25 10 0.2%

0.1Hz

V/F

150% 60

0.1---3000

2 8-10 A 09

>100%

                 100%             70%            20%

                 6

                     



12-2

L100- L100- L100- L100- L00- L00- L00-

L100- 002NFE 004NFE 005NFE 007NFE 011NFE 05NFE 022NFE

200V 002NFU004NFU 007NFU 015NFU 022NFU L100- L100- L100-

037LFU 055LFU 075LFU

  

0-10VDC 10kΩ

4-20mA 250Ω

1kΩ 2kΩ 1W

RUN/STOP (FW)

(FW/RV)

RW RV

CF1-4 JG

AT 2CH 2

FRS EXT

USP USP RS

SFT PTC

FA1/FA2 RUN RUN

OL

OD PID AL

0-10VDC 1mA

(IC )

AVR

(0.5-16kHz

PID
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(L100-) L100- L100- L100- L100- L00- L00- L00-

200V 002NFE 004NFE 005NFE007NFE 011NFE 05NFE 022NFE

002NFU004NFU 007NFU 015NFU 022NFU L100- L100- L100-

037LFU 055LFU 075LFU

-10 50

( 7)

-25 70

20% 90%RH

5.9m/S2 0.6G 10-55Hz

1,000

OPE-J

0.85 1.3 2.2 2.8 5.5 5.7

1 EN60529

2

3

4 005N/011N 007N/015N 005N/007N b12

5 50/60Hz

6 50Hz

7 40-50 2kHz 80%



(L100-) L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-

400V 004HFE 007HFE 015HFE 022HFE 030HFE 040HFE 055HFE 075HFE

004HFU 007HFU 015HFU 022HFU 040HFU 055HFU 075HFU

1 IP20

0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5

(4 kw 2

460V 1.1 1.9 3.0 4.3 6.2 6.8 10.3 12.7

(kVA)

V 380V 10% 460V 10% 50/60Hz 5%

(V)( 3) 380V 460V

(A) 2.0 3.3 5.0 7.0 10.0 11.0 16.5 20.0

(A)( 4) 1.5 2.5 3.8 5.5 7.8 8.6 13.0 16.0

( 5) 0.5 360Hz

0.01%

(25 10 ) 0.2%

0.1Hz

V/F

150% 60

0.1---3000

2 8-10 A 09

>100%

100% 70% 20%

6

12-4
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L100-) L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-

400V 004HFE 007HFE 015HFE 022HFE 030HFE 040HFE 055HFE 075HFE

004HFU 007HFU 015HFU 022HFU 040HFU 055HFU 075HFU

    

0-10VDC 10kΩ

4-20mA 250Ω

1kΩ 2kΩ 1W

RUN/STOP FW

FW/RV

RW RV

CF1-4 JG

AT 2CH 2

FRS EXT

USP USP RS

SFT PTC

FA1/FA2 RUN RUN

OL

OD PID AL

0-10VDC 1mA

IC

AVR

0.5-16kHz

PID
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L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100- L100-

400V 004HFE 007HFE 015HFE 022HFE 030HFE 040HFE 055HFE 075HFE

004HFU 007HFU 015HFU 022HFU 040HFU 055HFU 075HFU

-10 50

7

-25 70

20% 90%RH

5.9m/S(0.6G) 10-55Hz

1,000

OPE-J

1.3 1.7 2.8 5.5 5.7

1 EN60529

2

3

4 030H 040H 030H b12

5 50/60Hz

6 50Hz

7 40-50 2kHz 80%



12-7

    

基波有效值：
VAC=1.1xVDC 300V (200V等级 )

600V (400V等级 )
动圈类型

二极管至少600V，0 .01A�
（电压等级200V）
至少1000V，0 .1A�
（电压等级400V）

电机
L1(L1)

L2(N)

L3

U

V

W

L1(L1)

L2(N)

L3

U

V

W

附加电阻
5KΩ30W

二极管至少600V，0 .01A�
（电压等级200V）
至少1000V，0 .1A�
（电压等级400V）

300V (200V等级 )
600V (400V等级 )
动圈类型

+

-
VDC



1

1,2,3,4,5 FM H, O, OI 11, 12

P24 L CM2

2

3

4

12-8

频率计

PTC

电机三相电源

快熔
变频器

频率计

电流输入

1kΩ  2kΩ�

DC4mA ~ 20mA

10.2kΩ�

DC10V

H

O

OI

L

250Ω�

L

FM

5
4.4k Ω�

4

3

2

1 4.4k Ω�

DC24V

P24

1.3/N

1.2

1.1

680kΩ�

680Ω�

DC5V
5.1k Ω�

11

12

CM2

AL0

AL1

AL2

-

+

+1

T3/W

T2/V

T1/U

DCL

注：当接有DCL�
时，务必卸下短
接片。

故障报警信号

RY

RY

DC24V

地

主回路电源

运行命令

输出频率

电机转速

注4
注3 2.0秒或更长

PTC

其他



98

1
1

8

1
5

6

5

110
5

1
3

0

4

7

6

mm

12-9

(mm)

L100 -002NFE 107

-002NFU 107

-004NFE 107

-004NFU 107

L100 -004HFE

-004HFU

-005NFE

-007NFE

-007NFU

L100 -007HFE

-007HFU

-015HFE

-015HFU

67

1
1

0

80

1
2

0

4

5

2
.5

H
=

1
0

7
7

1
0

98

1
1

8

1
0

110

5

4

7
1

2
9

2
.5

5

1
3

0



12-10

L100 -011NFE

-015NFE

-015NFU

L100 -022NFE

-022NFU

-022HFE

-022HFU

-030HFE

-037LFU

-040HFE

-040HFU

140

1
6

8

128

5

1
8

0

5 7
1

6
4

6

140

1
6

8

5

1
0

5

1
8

0

128

1
5

3
7

3
.5



12-11

L100 -055LFU

-055HFE

-055HFU

-075LFU

-075HFE

-075HFU

182

1
2

3
6

1

5

2
5

7

160 1

77

7
1

7
0

6





13.1 

(1)

(2)

(3)

  FS0000.0.... 

• DRW-OA2 L100 DRW-OA

L100 DRW-0A

OPE-J OPE-J

8-12 B 89

13.

13-1

STOR/

RESET

OPE-J



13-2

B
P

S

1 2 3 4
ON

OFF
1 2 3 4

当扳向ON时，
读出被禁止

如果在ON时按下      键
读出
READ

显示“RDLOCK”

无 效

设置如下（当设置状态与型号不相符时，不能得到正确
          的功能）

开关

型号
1 2

L100系列
与J300相同 OFF ON



1 000.0 000.0~ Y (1)

360.0 (2)

D01

000.0

000.0

000.0

PID 000

2 10.0(15.0) 0.1---3000.0 Y F 02

3 10.0(15.0) 0.1---3000.0 Y F 03

4 TRM VR/TRM/TEM N A 01

5 TRM TRM/TEM N A 02

6 01.0 0.1--99.9 Y d 07

b 86

7 -- -- Y (1) d 02

(2)

8 -- 0----32 Y b 32

 0.58

9

11 00----99 Y A 42

10 10% 0.0-50.0% Y A 43

11 0 0/1 N A 41

12 50 50-100 Y A 45

13 1.0Hz 0--9.99 Y A 38

14 0 0-2 N A39

15 80 80 Y b81

16 d01 d01-d07 Y b89

17 -- -- d05

d 06

ACC1        0010.0s

13-3

Y

N

FS 000.0        0.0Hz

TM 000.0        00.0Hz

JG 000.0        0.0Hz

~
~

VR 000.0        0.0Hz

1S 000.0        0.0Hz

15S 000.0        0.0Hz

FSP 000.0        0.0Hz

TMP 000.0        0.0Hz

VRP 000.0        0.0Hz

1P 000.0        0.0Hz

15P 000.0        0.0Hz

DEC1        0010.0s

F-SET-SELECT VR

F/R-SELECT  REM

/Hz01.0           0.00

Im 0.0A         0.0%

I0                        A

V-Boost  Code<11>

V-Boost F    10.0%

V-Boost Mode     0

V-Gain         100%

Jogging     1.00Hz

JogMode             0

ADJ                   80

PANEL           d01

TERMLLL   LLLL

VR:
TRM:
REM:

F

R

TM

VR

JG



13-4

18

< 1>

P N

19

20

< 2>

P N

< 3>

P N

ERR1 OVER.V

ERR1 #

ERR1 12.5A

ERR1 31.0Hz

ERR1 787.0Vdc

ERROR COUNT 0

ERR1 RUN 000002H

ERR2 #

ERROR COUNT 25

ERR2 OC.Aceel

ERR3 20.1A

ERR2 5.0Hz

ERR3 560.0Vdc

ERR2 RUN 000001H

ERR3 #

ERR3 EXTERNAL

ERR3 20.1A

ERR3 5.0Hz

ERR3 560.0Vdc

ERR3 RUN 000001H



13-5

STR

(DOP) (DRW) L-100

2 -FE -FU

1 F-00 F-BASE  060Hz 50Hz 60Hz 50Hz A 03

2 F-01 F-MAX.  060Hz 50Hz 60Hz 50.0~360.0 A 04

3 F-02 Fmin.     0.5Hz 0.5 0.5 0.5~9.9Hz b 82

4 F-03 AVR  AC  200V 230/400V 230/460V 200,220,230,240 A 82

380,400,415,440,

460

AVR AVR MODE DOFF DOFF DOFF ON/OFF/DOFF A 81

5 F-04 CONTROL VC VC VC VC,VP1 A 44

6 F-06 1 ACC1  0010.0s 10.0s 10.0s 0.1--3000.0 F 02

2 ACC CHG TM TM TM TM/FRE A 94

2 ACC2  0015.0s 15.0s 15.0s 0.1--3000.0 A 92

ACC CHFr 000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.1--360.0 A 95

ACC LINE    L L L L/S A 97

7 F-07 2 DEC1  0010.0s 10.0s 10.0s 0.1--3000.0 F 03

2 DEC2  0015.0s 15.0s 15.0s 0.1--3000.0 A 93

DEC CHFr 000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.1--360.0 A 96

DEC LINE    L L L L/S A 98

8 F-10 FRS RUN FRS  ZST ZST ZST FST/ZST b 88

9 F-11 1 SPD1  005.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360.0 A 21

2 SPD2 005.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360.0 A 22

15 SPD 15  005.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360.0 A 35

~ ~ ~ ~ ~ ~



2 -FE -FU

10 F-20 DC DCB SW      OFF OFF OFF ON/OFF A 51

DC DCB F      00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz 0.0--10.0Hz A 52

DC DCB WAIT  0.0s 0.0s 0.0s 0.0--5.0s A 53

DC DCB V          000 0 0 0--100 A 54

DC DCB T        00.0s 0.0s 0.0s 0--60 A 55

11 F-22 IPS UVTIME 01.0s 1.0s 1.0s 0.3--25.0 b 02

IPS WAI  010.0s 1.0s 1.0s 0.3--100.0 b 03

IPS POWER ALM ALM ALM ALM/FTP/RST b 01

/ZST

12 F-23 E-THM CHAR SUB CRT CTR CRT/SUB b 13

E-THMLVL 16.50V 50-120% b 12

13 F-24 OLOADLVL20.63A 50-120% b 22

1.25A 1.25A

OLOADCONST01.0 1.0 1.0 0.1-30.0 b 23

OLOAD MODE ON ON ON OFF/ON/CRT b 21

14 F-25 S-LOCK  MD1 MD1 MD1 MD1/MD2/ b 31

MD3/MD4

15 F-26 LIMIT L 000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.0--360.0 A 62

LIMIT H 000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz 0.0--360.0 A 61

13-6



2 -FE -FU

16 F-27 1 JUMP F1    000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 A 63

2 JUMP F2    000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 A 65

3 JUMP F3    000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 A 67

1 JUMP W1    00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz 0.0--360 A 64

2 JUMP W2    00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz 0.0--360 A 66

3 JUMP W3    00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz 0.0--360 A 68

17 F-28 STOP-SW          ON ON ON ON/OFF b 87

STOP

18 F-31 IN EXS       000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 A 11

IN EXS       000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 A 12

IN EX%S        000% 0% 0% 0--100 A 13

IN EX%E        100% 100% 100% 0--100 A 14

IN LEVEL         0Hz 0Hz 0Hz 0Hz/EXS A 15

IN F-SAMP             8 8 8 1--8 A 16

19 F-32 ARV ACC  000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 C 42

ARV DBC  000.0Hz 0Hz 0Hz 0.0--360 C 43

20 F-33 OV Load        16.5A 0-200% C 41

PID OV PID      003.0% 3% 3% 0.0--100.0 C 44

21 F-34 IN-TM1            FW FW FW FW 13 C01

1

IN-TM2            RV RV RV RV 13 C 02

2

IN-TM3           CF1 CF1 AT CF1 13 C 03

3

IN-TM4           CF2 CF2 USP CF2 13 C 04

4

IN-TM5            RS RS RS RS 13 C 05

5

13-7



2 -FE -FU

21 F-34 1NO/NC IN-TM O/C-1 NO NO NO NO/NC C 11

2NO/NC IN-TM O/C-2 NO NO NO NO/NC C 12

3NO/NC IN-TM O/C-3 NO NO NO NO/NC C 13

4NO/NC IN-TM O/C-4 NO NO NO NO/NC C 14

5NO/NC IN-TM O/C-5 NO NO NO NO/NC C 15

22 F-35 11 OUT-TM1       FA1 FA1 FA1 RUN/FA1/FA2 C 21

OL/OD/AL

12 OUT-TM2     RUN RUN RUN RUN/FA1/FA2 C 22

OL/OD/AL

NO/NC OUT-TM O/C-ANC NC NC NO/NC C 33

11NO/NC OUT-TM O/C-1 NO NO NO NO/NC C 31

12NO/NC OUT-TM O/C-2 NO NO NO NO/NC C 32

23 F-36 CARRIER  12.0kHZ 5.0kHz 5.0kHz 0.5--16.0kHz b 83

24 F-37 MONITOR A-      F A-F A-F A-F/A/D-F C 23

25 F-38 INIT SEL        EUR EUR USA JPN/EUR/ B 85

USA/(SP1)

INIT DEGB OFF OFF OFF ON/OFF C 91

INIT DOPE FWD FWD FWD FWD/REV F 04

INIT MODE  TRP TRP TRP TRP/DATA b 84

26 F-43 PID PID SW         OFF OFF OFF OFF/ON A 71

P PID P              1.0 1.0 1.0 0.2-5.0 A 72

I PID I         001.0s 1.0 1.0 0.0-150 A 73

D PID D         001.0 0.0 0.0 0.0-100.0 A 74

PID PID CONV  01.00 1.00 1.00 0.01-99.9 A 75

PID PID INPT      CUR CUR CUR CUR/VOL A 76

13-8



EPROM

CPU

USP

USP

PTC

PTC

13-9

DC.    Drive

DC.    Decel

OC.    Accel

Over.       C

Over.       L

Over.       V

OV.     SRC

EEPROM

Under.     V

CPU   1

CPU   2

USP

EXTERNAL

GND.  F1t

PTC

OH   FIN
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mm

1 L100

DOP-OA

95
91

1
5

5
1

4
5

M4

92

1
4

5

1
3

8

27
23

16

1
0

1
3

5
ø

1
0

1
5

5

1
4

5

M4

92

1
4

5

1
3

8

2-ø4.5 2-ø4.5

1
3

5
ø

1
0

1
0

95
91

L100 J100

L100

(OPE-J)
L100

(ICJ-1 ICJ-3) (ICJ-1J ICJ-3J)

11

18
.5

2
7 2
1

26

7
2

5
2

3
1

7

13.7

3
8

2
3

1
5

8
.5

12.5
13.5
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OPE-J

mm

OPE-J L100 8-12 b89 STOP

25

79

7
4

7
3

3.2
70

15 4.8

1
7

.5
6

5

M317.4

M3

70 0.2

ø2.
5

2-M3 or 3.2

3.2mm



13-12

A B C D

1 A

2 A

3 B

4

B

5 B 1

6 C D

3 5

B

B C D

1

2-6 A

1

• 6 6

DRW-OA2 L100

DRW-OA L100 DRW-OA L100

PEAD

A

COPY

B

(*1)

C D

MON FUN STR

1 2 3

READ

A

A



13-13

1

•

•

F-25

2 200V 400V 400V 200V

F-03

3

4 V/F L100-004NFE L100-002NFE

F-23 F-24 F-33





14-1

14.

(1)

(2)

(3) (MFG.No.)

(4)

  

5

18F

852 27359218 010 65908111

852 27356793 010 65908110

 

1

1.

(a)

(b)

(c)

2.

3.





A-1

1  L100

L100

L100

MFG.No.

-FE -FU

F 01 0.0 0.0

F 02 1 10.0 10.0

F 03 1 10.0 10.0

F 04 00 00

}



A-2

1 A

A 01 01 01

A 02 01 01

A 03 50.0 60.0

A 04 50.0 60.0

A 11 0 0

A 12 0 0

A 13 0 0

A 14 100 100

A 15 01 01

A 16 8 8

A 20~

A 35 0 0

A 38 1.0 1.0

A 39 00 00

A 41 0 0

A 42 11 11

A 43 10.0 10.0

A 44 V/F 00 00

A 45 100 100

A 51 00 00

A 52 0.5 0.5

A 53 0.0 0.0

A 54 0 0

A 55 0.0 0.0

A 61 0.0 0.0



A-3

A 62 0.0 0.0

A63,A65 0.0 0.0

A67

A64,A66 0.5 0.5

A68

A 71 PID 00 00

A 72 P 1.0 1.0

A 73 I 1.0 1.0

A 74 D 0.0 0.0

A 75 PID 1.00 1.00

A 76 00 00

A 81 AVR 02 02

A 82 AVR 230/400 230/460

A 92 15.0 15.0

A 93 15.0 15.0

A 94 00 00

A 95 1/2 0.0 0.0

A 96 1/2 0.0 0.0

A 97 00 00

A 98 00 00



A-4

2 B

b 01 00 00

b 02 1.0 1.0

b 03 1.0 1.0

b 12

b 13 01 01

b 21 01 01

b 22 1.25 1.25

b 23 1.0 1.0

b 31 01 01

b 81 80 80

b 82 0.5 0.5

b 83 (kHz) 5.0 5.0

b 84 00 00

b 85 01 02

b 86 1.0 1.0

b 87 STOP 00 00

b 88 FRS 00 00

b 89 (OPE-J) 01 01



A-5

3 C

C 01 1 00 00

C 02 2 01 01

C 03 3 02 16

C 04 4 03 13

C 05 5 18 18

C 11 1 00 00

C 12 2 00 00

C 13 3 00 00

C 14 4 00 01

C 15 5 00 00

C 21 11 01 01

C 22 12 00 00

C 23 FM 00 00

C 31 11 00 00

C 32 12 00 00

C 33 AL 01 01

C 41

C 42 0.0 0.0

C 43 0.0 0.0

C 44 PID 3.0 3.0



A-6

2   L100

1

PID

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

FS 00.0        000.0Hz

1S 000.0        0.0Hz

VR 000.0        0.0Hz

JG 000.0        0.0Hz

1S 000.0        0.0Hz

15S 000.0        0.0Hz

~

FSP 000.0        0.0Hz

TMP 000.0     0.0Hz

VRP 000.0        0.0Hz

~

15P 000.0        0.0Hz

IP 000.0        0.0Hz

ACC1        0010.0S

DEC1        0010.0S

F-SET-SELECT  TRM

F/R-SELECT  TRM

/H01.0             0.00

Im0.0A       0.0%

V-Boost Code<11>

V-Boost F 10.0%

V-Boost Mode   0

V-Gain      100%

Jogging   1.00Hz

Jog Mode        00

A DJ               80

PANEL          d01

TERM LLL LLLL



A-7

17

18

19

ERR1              #

ERR1 OVER.V

ERR1    30.1Hz

ERR1     12.5A

ERR1 787.0Vdc

ERR1RUN 000002H

ERROR COUNT 0

ERROR COUNT 25

ERR2             #

ERR2  OC.Accel

ERR2       5.0Hz

ERR2       20.1A

ERR2   560.0Vdc

ERR2 RUN 000002H

ERR3               #

ERR3 EXTERNAL

ERR3          5.0 Hz

ERR3          20.1A

ERR3      560.0Vdc

ERR3 RUN 000001H



A-8

2 -FE -FU

1 F-00 F-BASE 060Hz 50Hz 60Hz

2 F-01 F-MAX. 060Hz 50Hz 60Hz

3 F-02 Fmin.       0.5Hz 0.5 0.5

4 F-03 AVR AC   200V 230V/ 230V/

400V 460V

AVR AVR MODE DOFF DOFF DOFF

5 F-04 CONTROL    VC VC VC

6 F-06 1 ACC1   0010.0s 10.0s 10.0s

2 ACC CHG   TM TM TM

2 ACC2    0015.0s 15.00s 15.00s

ACC CHFr 000.0H 0.0Hz 0.0Hz

ACC LINE    L L L

7 F-07 2 DEC 1     0010.0s 10.0s 10.0s

2 DEC2      0015.0s 015.0s 015.0s

DEC CHFr 000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz

DEC LINE   L L L

8 F-10 FRS RUN FRS   ZST ZST ZST

9 F-11 1 SPD 1    005.0Hz 0Hz 0Hz

 2 SPD 2    005.0Hz 0Hz 0Hz

 3 SPD 3    005.0Hz 0Hz 0Hz

 4 SPD 4    005.0Hz 0Hz 0Hz

 5 SPD 5    005.0Hz 0Hz 0Hz

 6 SPD 6    005.0Hz 0Hz 0Hz

 7 SPD 7    005.0Hz 0Hz 0Hz

 8 SPD 8    005.0Hz 0Hz 0Hz

 9 SPD 9    005.0Hz 0Hz 0Hz

 10 SPD 10  005.0Hz 0Hz 0Hz

 11 SPD 11  005.0Hz 0Hz 0Hz

 12 SPD 12  005.0Hz 0Hz 0Hz

 13 SPD 13  005.0Hz 0Hz 0Hz

 14 SPD 14  005.0Hz 0Hz 0Hz

 15 SPD 15  005.0Hz 0Hz 0Hz



A-9

2 -FE -FU

10 F-20 DC DCB SW       OFF OFF OFF

DC DCB F        00.5Hs 0.5Hs 0.5Hs

DC DCB WAIT    0.0s 0.0s 0.0s

DC DCB V            000 0 0

DC DCB T          00.0s 0.0s 0.0s

11 F-22 IPS UTIME  01.0s 1.0s 1.0s

IPS WAIT     01.0s 1.0s 1.0s

IPS POWER   ALM ALM ALM

12 F-23 E-THM CHAR SUB CRT CRT

E-THM LVL16.50A

13 F-24 OLOAD LVL20.63A

1.25A 1.25A

OLOAD CONST01.0 1.0 1.0

OLOAD MODE ON ON ON

14 F-25 S-LOCK          MD1 MD1 MD1

15 F-26 LIMIT L    000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz

LIMIT H   000.0Hz 0.0Hz 0.0Hz



A-10

2 -FE -FU

16 F-27 1 JUMP F1   000.0Hz 0Hz 0Hz

2 JUMP F     000.0Hz 0Hz 0Hz

3 JUMP F3   000.0Hz 0Hz 0Hz

1 JUMP W1   00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz

2 JUMP W2    00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz

3 JUMP W3    00.5Hz 0.5Hz 0.5Hz

17 F-28 STOP-SW         ON ON ON

STOP

18 F-31 IN EXS      000.0Hz 0Hz 0Hz

IN EXS     000.0Hz 0Hz 0Hz

IN EX%S      000% 0% 0%

IN EX%E      100% 100% 100%

IN LEVEL       0Hz 0Hz 0Hz

IN F-SAMP          8 8 8

19 F-32 ARV ACC 000.0Hz 0Hz 0Hz

ARV DEC 000.0Hz 0Hz 0Hz

20 F-33 OV Load     16.50A

PID OV PID       003.0% 3% 3%

21 F-34 1 IN-TM 1            FW FW FW

2 IN-TM 2            RV RV RV

3 IN-TM 3           CF1 CF1 AT

4 IN-TM 4           CF2 CF2 USP

5 IN-TM 5             RS RS RS



A-11

-FE -FU

21 F-34 1 NO/NC IN-TM O/C-1  NO NO NO

2 NO/NC IN-TM O/C-2  NO NO NO

3 NO/NC IN-TM O/C-3  NO NO NO

4 NO/NC IN-TM O/C-4  NO NO NO

5 NO/NC IN-TM O/C-5  NO NO NO

22 F-35 11 OUT-TM 1     FA1 FA1 FA1

12 OUT-TM2    RUN RUN RUN

OUT-TM O/C-ANC NC NC

NO/NC

11 NO/NC OUT-TM O/C-1 NO NO NO

12 NO/NC OUT-TM O/C-2 NO NO NO

23 F-36 CARRIER  12.0kHz 5.0kHz 5.0kHz

24 F-37 MONITOR       A-F A-F A-F

25 F-38 INIT EL         EUR EUR USA

INIT DEGB    OFF OFF OFF

INIT DOPE  FWD FWD FWD

INIT MODE    TRP TRP TRP

26 F-43 PID PID SW          OFF OFF OFF

P PID P                1.0 1.0 1.0

I PID I           001.0s 1.0 1.0

D PID D           000.0 0.0 0.0

PID PID CON      01.00 1.00 1.00

PID PID INPT       CUR CUR CUR
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L100

L100 FE

L100 FU

b   85

    01

    02

b    84

1)

----     01

2)                               

              

4)                              2 d  00

5)

6)

7)    00

1

2 OPE-J

FUCN

STOP/
RESET

FUCN
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4

环境

温度

（℃）

40�

30�

20�

10�

0�

-10�

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

电容寿命（年）

运行12小时/每天
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